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OSTRZEZENIA

Ropam Elektronik

Ze wzgledéw bezpieczeristwa urzgdzenie powinno byc instalowane tylko przez
wyk walifik owanych specjalistow.

Przed przystapieniem do montazu zapoznac sie z powyzszg instrukcja,
czynnosci pofgczeniowe nalezy wykonywac bez podifgczonego zasilania.

Nie wolno ingerowa¢ w konstruk cje badz przeprowadzac¢ samodzielnych napraw.
Nalezy chroni¢ elektronike przed wytadowaniami elektrostatycznymi.

W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzegac zasad: zasilania,
zabudowy, ekranowania - odpowiednio do zastosowania.

Urzadzenie jest Zrodtem fal elektromagnetycznych, dlatego w specyficznych
konfiguracjach moze zaktécac inne urzgdzenia radiowe).

OZNAKOWANIE WEEE

Zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nie wolno wyrzucac razem ze
zwyktymi domowymi odpadami. Wedtug dyrektywy WEEE (Dyrektywy
2002/96/EC) obowigzujgcej w UE dla uzywanego sprzetu elektrycznego i
elektronicznego nalezy stosowac oddzielne sposoby utylizacji. W Polsce zgodnie
Z przepisami o zuzytym sprzecie elektrycznym i elektronicznym zabronione jest
umieszczanie tgcznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznak owanego
symbolem rzekreslonego kosza. Uzytkownik, ktory zamierza sie pozbyc tego
produktu, jest obowigzany do oddania ww. do punktu zbierania zuzytego sprzetu.
Punkty zbierania prowadzone sg m.in. przez sprzedawcéw hurtowych i
detalicznych tego sprzetu oraz gminne jednostki organizacyjne prowadzgce
dziatalno$¢ w zakresie odbierania odpaddéw.

Prawidtowa realizacja tych obowigzk 6w ma znaczenie zwmaszcza w przypadku,
gdy w zuzytym sprzecie znajdujg sie sktadniki niebezpieczne, ktére majg
negatywny wptyw na srodowisko i zdrowie ludzi.

Zasilacz centrali wspbtpracuje z akumulatorem 12V DC ofowiowo-k wasowym
suchym (SLA, VRL). Po okresie ek sploatacji nie nalezy go wyrzucac, lecz
zutylizowac w sposéb zgodny z obowigzujgcymi przepisami.(Dyrektywy Unii
Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).
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Opis ogoiny. 5

1 Opis ogdiny.

Dziekujemy za wybor produktéw i rozwigzan firmy Ropam Elektronik. Mamy nadzieje, ze nasze
urzadzenia sprostajg Panstwa wymaganiom i bedg stuzyty niezawodnie przez diugie lata. Firma
Ropam Elektronik ciggle unowoczes$nia swoje produkty i rozwigzania. Dzieki funkcji aktualizacji
produkty mogg by¢ wzbogacane o nowe funkcje i nadgza¢ za wymaganiami stawianymi
nowoczesnym systemom ochrony mienia i automatyki domowej. Zapraszamy do odwiedzania
naszej strony internetowej www.ropam.com.pl w celu uzyskania informacji o aktualnych wersjach.
W przypadku dodatkowych pytan prosimy o kontakt telefoniczny lub za pomocg poczty
elektroniczne;.

11  Wiasciwosci czujki dymu.

- wykrywanie obecnosci dymu w powietrzu, w poczatkowej fazie powstawania pozaru,
- przystosowana do pracy w pomieszczeniach zamknietych, w ktdrych w normalnych warunkach nie
wystepuje dym, kurz i skraplanie pary wodnej.

Czujka komunikuje sie z kontrolerem i przekazuje bezprzewodowo informacje o wykryciu dymu,
informacje diagnostyczne, status baterii. Po wykryciu dymu oprécz komunikacji do systemu
bezprzewodowego, czujka generuje alarm za pomocg wbudowanego sygnalizatora audio i diody
(czerwona) co umozliwia uzytkownikom szybkg reakcje na zaistniate zagrozenie.

1.2 Wilasciwosci komunikacji AERO

- dedykowany mikroprocesor do komunikacji Aero, zarzadzania energig i stanami czujki,

- automatyczne sterowanie mocg nadawania, do +10dBm, w zaleznosci od sity (RSSI) i jakosci
transmisji (LQI) dla maksymalnej zywotnosci baterii,

- dwukierunkowa, szyfrowana (AES 128-bit) komunikacja w pasmie ISM 868 MHz,

- wysoka czutos¢ RF, do -110 dBm,

- zasieg powyzej 300m w terenie otwartym,

1.3 Przeznaczenie.

Czujka stuzy do wykrywania dymu w chronionym obszarze. Czujka jest przystosowana do pracy w
pomieszczeniach zamknietych, w ktdrych w normalnych warunkach nie wystepuje dym, kurz i
skraplanie pary wodnej.

OSD - Aero, gdzie instalowa¢:

Pomieszczenia zamkniete, w ktdrych czujki mogg by¢ instalowane, powinny byé wolne od dymu,
nadmiernej ilosci pytu, oparéw substancji zrgcych i powodujgcych korozje. Podczas eksploatacii
niedopuszczalne jest powstawanie rosy lub szadzi na powierzchni czujki.

14 Ostrzezenia.

e Ze wzgledow bezpieczenstwa urzgdzenie powinno by¢ instalowane tylko przez
wykwalifikowanych instalatoréw.

* Przed przystapieniem do montazu nalezy zapoznac sie ze zrozumieniem z powyzszg
instrukcjg, czynnosci pofaczeniowe nalezy wykonywac bez podfgczonego zasilania.

¢ Nie wolno ingerowa¢ w konstrukcje badz przeprowadzaé¢ samodzielnych napraw.

¢ Nalezy zachowa¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadow
elektronicznych na PCB przed wytadowaniami elektrostatycznymi ESD.

e W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzegaé zasad: zasilania, zabudowy,
ekranowania - odpowiednio do zastosowania.
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2.2

Odpowiedzialno$é za prawidtowe zabezpieczenie przeciwpozarowe obiektow chronionych
oraz ubezpieczenie od potencjalnych skutkéw pozaru spoczywa na jego uzytkowniku i/lub
wiascicielu.

Produkt alarmuje po wykryciu dymu lecz nie zapobiega pozarom oraz szkodom mogacym
wyniknaé w wyniku pozaru.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne szkody jak réwniez straty
bezposrednie lub posrednie powstate w wyniku nieprawidiowosci w dziataniu instalacji,
systemow lub urzadzen, w ktorych zastosowano jego produkty.

Produkt alarmuje po wykryciu dymu ale nie zapobiega pozarom ani szkodom mogacym
wyniknaé¢ w wyniku pozaru. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne straty i
szkody bezposrednie lub posrednie mogace powsta¢ w wyniku nieprawidfowosci w
dziataniu instalacji, systemow lub urzadzen, w ktorych zastosowano jego produkty. Objety
niniejszg gwarancjg produkt, lub system w ktérym produkt jest zastosowany, nie zastepuje,
w zadnym zakresie, zabezpieczen i ubezpieczenia od jakichkolwiek skutkéw pozaru,
nieszczesliwego zdarzenia lub straty w mieniu i zdrowiu.

Odpowiedzialno$é za prawidtowe zabezpieczenie przeciwpozarowe obiektow chronionych
oraz ubezpieczenie od potencjalnych skutkéw pozaru spoczywa na jego uzytkowniku lub/i
wiascicielu.

Opis czujki.
Wersje OSD-Aero.

Kod Opis
OSD-Aero Pasywna czujka dymu, komunikacja bezprzewodowa, obudowa
natynkowa ABS biata - wymiary: 102x21 [mm].

Budowa i opis.

Czujka sktada sie z:

- obudowy (podstawa montazowa, pokrywka z soczewka)
- ptytki z elektronikg

- baterii - zasilanie czujki

Widok i opis czujki:

© 2017 Ropam Elektronik



Opis czujki.

Korpus

Modut \
Ao I

Ekran

Swiattowdd. Labirynt

Koszyk

\

Wy

Widok ptytki modutu Aero:

LED
™ MFR
TR

Widok ogolny czujki:

- INGOSYL W3 +
-
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OSD-Aero, optyczna, bezprzewodowa czujka dymu Aero.

Widok czujki z modutem Aero (dot): Widok czujki z modutem Aero (gora):

Zasada dziatania.

Proces pomiaru gestosci dymu polega na detekcji Swiatta odbitego od czastek dymu, ktory
przedostaje sie do wnetrza komory pomiarowej poprzez szczeliny w koszyku, oraz otwory w
specjalnym labiryncie optycznym, uniemozliwiajgcym jednoczesnie dostanie sie Swiatta oraz
owadow do wnetrza komory pomiarowej.

Konstrukcja komory pomiarowej ma na celu uodpornienie czujki na zewnetrzne $wiatto, owady i
przypadkowe nieistotne smugi dymu np. papierosowego.
Po zaniku zadymienia czujnik przechodzi automatycznie do stanu czuwania.

Konserwacija i przeglady.

Zgodnie z zaleceniami CENTRUM NAUKOWO-BADAWCZEGO OCHRONY
PRZECIWPOZAROWE.J stosuje sie nastepujgce czasookresy konserwacji optycznych czujek
dymu:

- raz na miesigc w pomieszczeniach zapylonych

- raz na kwartat w pomieszczeniach o srednim zapyleniu

- raz na pot roku w pomieszczeniach o znikomym zapyleniu np.: pomieszczenia biurowe bez
wyktadzin.

Stopien zapylenia pomieszczeh okresla kazdorazowo projektant systemu wraz z inwestorem oraz
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Opis czujki. 9

inspektorem nadzoru w nadzorowanym obiekcie.

Naturalna obecnos¢ kurzu w otoczeniu czujki dymu, a co za tym idzie osadzanie sie go we wnetrzu
komory pomiarowej, doprowadza do podniesienia poziomu tta optycznego komory pomiarowej. W
konsekwencji daje to wzrost czutosci a ostatecznie moze doprowadzi¢ do przypadkowych fatszywych
alarméw. Dlugotrwate, stale utrzymujace sie zapylenie powoduje jednostajny przyrost czutosci
czujki, natomiast chwilowy, jednorazowy wzrost zapylenia (np. prace remontowe, generalne
sprzgtanie) moze trwale wzbudzi¢ czujke w stan alarmowania.

Konserwacje i przeglady moga by¢ dokonywane jedynie przez uprawnione do tego celu jednostki np:
instalator, konserwator, itp.

Firma Ropam Elektronik rekomenduje wymiane baterii w czujce nie rzadziej niz co 12 m-
cy liczac od daty instalacji czujki.

Procedura czyszczenia czujki:

Wykreci¢ czujke z gniazda. Obroci¢ czujke kontaktami do géry. Odchyli¢ trzy zaczepy widoczne na
obwodzie korpusu (fragment obudowy z trzema metalowymi kontaktami). Pociggajac za metalowe
kontakty wyciggnac korpus z koszyka (zasadnicza zewnetrzna obudowa czujki).

Wyjety korpus zawiera cze$¢ elektroniczng czujki, dlatego czyszczenie elementéw optycznych: tzw.
piramidki i soczewek nalezy przeprowadzi¢ na sucho miekkim pedzelkiem i odkurzaczem.

Biaty koszyk czujki i czarny walcowy znajdujacy sie wewnatrz element tzw. labirynt nalezy rozbierac
ostroznie - szczegdlnie delikatna jest zewnetrzna czesc labiryntu. Wskazane jest, aby elementy te
poddane zostaty kapieli w ogolno dostepnych srodkach detergentowych (ptyny do mycia naczyn) a
nastepnie optukane w strumieniu czystej wody. Zalecane jest koncowe przeptukanie tych elementéw
w dowolnym ptynie anty-elektrostatycznym. Elementy komory nalezy doktadnie wysuszyé. Nie zaleca
sie suszenia elementdw w gorgcym powietrzu. Elementy czujki sktada¢ w kolejnosci odwrotnej, ze
szczegdlnym zwrdceniem uwagi na wprowadzenie plastikowego, przezroczystego elementu
stanowigcego Swiattowdd do otworu w metalowym fragmencie korpusu.

Nalezy zadbac, aby w miejscu gdzie przeprowadza sie catkowity montaz czujki nie byto nadmiernego
zapylenia.

Szczegdlnie grozne sg podczas sktadania czujki kosmyki i drobiny tkanin przyczepione
elektrostatycznie do plastikowych czarnych elementéw komory pomiarowej czujki (mozliwo$é
fatszywego alarmowania). Po ztozeniu czujke zamontowac w gniezdzie. Po kilku minutach
normalnego zasilania nalezy sprawdzi¢ dziatanie czujki. W tym celu trzeba poddac czujke
kontrolnemu zadymieniu.

Montaz i instalacja.

Wymagania podstawowe.

Ustalajgc ilos¢ i rozmieszczenie optycznych czujek dymu OSD-Aero nalezy kierowac sie geometrig
pomieszczenia (powierzchnia, ksztalt stropu, wysokos$é, itp.),przeznaczeniem oraz warunkami
otoczenia w nadzorowanym pomieszczeniu. Nalezy je tak umiesci¢, aby mozliwe byto wczesne
wykrycie pozaru przy zapewnieniu minimalnej ilosci falszywych alarméw. Pomieszczenia
zamkniete, w ktérych czujki mogg by¢ instalowane powinny by¢ wolne od dymu, nadmiernej ilosci
pytu, oparéw substancji zrgcych i powodujacych korozje. Podczas eksploatacji niedopuszczalne
jest powstawanie rosy lub szadzi na powierzchniach czujki. Nadzorowane budynki powinny mie¢
instalacje odgromowa. llos¢ czujek OSD-Aero nalezy tak dobraé aby nie zostata przekroczona dla
kazdej czujki maksymalna powierzchnia dozorowania oraz maksymalny poziomy odstep miedzy
najbardziej oddalonym punktem na stropie we wszystkich zabezpieczanych pomieszczeniach
(Tabela I).

A - maksymalna powierzchnia dozorowania,

D - maksymalny poziomy odstep miedzy najbardziej odlegtym punktem na stropie a czujka.

© 2017 Ropam Elektronik
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Tabela 1
Powierzchnia | Wysokos¢ | Nachylenie stropu Nachylenie stropu Nachylenie stropu
nadzorowanegojpomieszczenia do 15° 15°-30° powyzej 30°
pomieszczenia A D A D A D
do 80 m2 Do 12m 80m2 6,7m 80m2 7,2m 80m2 8m
pow. 80 m2 Do 6m 60m2 5,8m 80m2 7,2m 100m2 9m
6-12m 80m2 6,7m 100m2 8m 120m2 9,9m
Tabela 2
Wysokos¢é Nachylenie stropu
pomieszczen do 15° 15°-30° powyzej 30°
a
Odstep detektora czujki od stropu lub dachu
min max min max min max
do 6m 30mm 200mm 200mm 300mm 300mm 500mm
6-8m 70mm 250mm 250mm 400mm 400mm 600mm
8-10m 100mm 300mm 300mm 500mm 500mm 700mm
10-12m 150mm 350mm 350mm 600mm 600mm 800mm

Nalezy zauwazy¢, iz odstepy czujek od Scian nie mogg by¢ mniejsze niz 0,5m. W zalezno$ci od
wysokosci pomieszczenia przy rozmieszczaniu czujek nalezy uwzgledniac

podciggi oraz inne belki stropowe. Jezeli w pomieszczeniu wystepujg podciagi, belki, lub
przebiegajgce pod stropem kanaty wentylacyjne w odlegtosci mniejszej niz 15cm od stropu to
odlegtos¢ czujek od tych elementéw rowniez nie powinna by¢ mniejsza niz 0,5m. Poziomy i
pionowy odstep czujek od urzgdzen lub materiatéw sktadowanych nie moze by¢ mniejszy niz 0,5m.
Nie mozna umieszcza¢ czujek w strumieniu powietrza instalacji klimatyzacji, wentylacji nawiewne;j
lub wyciggowej. Stropy perforowane, przez ktére doprowadzane jest powietrze do pomieszczenia
powinny byc zakryte w promieniu 1m. W przypadku korytarzy, kanatéw i podobnych czesci
budynkdw o szerokosci ponizej 1m czujki nalezy umiesci¢ na srodku stropu. W pomieszczeniach o
szerokosci ponizej 3m (korytarze), odlegtosci pomiedzy czujkami nie powinny przekracza¢ 15m,
oraz od scian 7,5m. Czujki nalezy umieszcza¢ na zakretach i skrzyZzowaniach korytarzy.
Powyzsze informacje majg charakter pogladowy - ilo$¢ i rozmieszczenie czujek okresla
kazdorazowo uprawniony projektant zgodnie z obowiazujgcymi przepisami prawa (prawo budowlane,
przepisy o ochronie przeciwpozarowej).

Modut powinien by¢é montowany w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotno$ci
powietrza (RH=95% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10°C do +55°C. Przy
wybieraniu miejsca montazu nalezy kierowac sie nastepujacymi kryteriami:

- zasieg sterownika radiowego (ttumienie $cian pomieszczenia: drewno/gips- 0 5%-20%, cegta/
ceramika: o 20%-50%, beton/zelbeton: o 50%-80%, metal/stal: 0 100%)

- montaz optymalnie centralnie wobec przewidywanego zasiegu,

- dostepno$¢ czujki dla osdb trzecich i prob sabotazu,

- zachowanie bezpiecznej odlegtosci od zrodet ewentualnych zaktécen (np. magistrale zasilania
230V/AC - budynkoéw, nadajniki radiowe, itp.).

Nie wolno instalowa¢ czujki:
- w miejscach z przestonietym obszarem detekgji,
- w miejscach o duzych wahaniach temperatury,
- w miejscach o duzym przeptywie powietrza np. w poblizu kratki wentylacyjnej,
- w miejscach wystepowania oparéw lub kondensacji,
- na niestabilnym podtozu ($cianie), na zewnatrz obiektow.
Przy wybieraniu miejsca montazu nalezy takze bra¢ pod uwage zasieg radiowy, ttumienie przeszkod,
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Montaz i instalacja. 11

3.2

411

$cian, stropdw.

Instalacja.

Procedura montazu:

1. Przed montazem zaleca sie zaprogramowanie czujki do kontrolera Aero, sprawdzenie RSSI i LQI
dla lokalizacji.

2. Zainstaluj podstawe w miejscu wyznaczonym do montazu czujki i zamontuj czujke w podstawie.
3. Uruchom test WalkTest, dokonaj testéw czujki, kontroli zasiegow.

4. Po zakonczeniu konfiguracji catego systemu dokonaj testu funkcjonalnego. W tym celu trzeba
poddac czujke kontrolnemu zadymieniu.

Uwagi:

Nalezy zachowaé mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia ukfadéw
elektronicznych na PCB przed wyladowaniami elektrostatycznymi ESD.

Konfiguracja.

Konfiguracja: Partner GSM/OptimaGSM Manager.
Czujki przy pracy systemowej konfiguruje sie z poziomu centrali alarmowej.
Wymagania:

- wspétpraca z systemami: OptimaGSM (od v2.1),

- program OptimaGSM Manager: (wersja od v1.9)

- wspétpraca z systemami: NeoGSM (od v1.9),
- program Partner GSM (od 4.4)

Partner GSM: AP-Aero

Program Partner GSM zaktadka; AP-Aero.

Uwaga:

- w systemach NeoGSM, NEO moze pracowac kontroler Aero lub ekspander lokalny EXP-I8
- w zakladce wejscia: polaryzacja linii 2EOL/NC, typ linii to 24h.

Okno statusu urzadzen (czujek))modutéw w programie Partner GSM:
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OSD-Aero, optyczna, bezprzewodowa czujka dymu Aero.

5| Partner GSM va.5 ROPAM elektranik =4 m} X
Plik Modut Jezyk Pomoc

= H é* @ ﬂ @ H i’{:T}‘i I~ Zewnetrzny modem GSW/GPRS w‘_
Piiiarty St (WO |~ Kara SibezPy Por (| [cous € }

MNumery Wejscia | Wyjscia | Opcje LogicProcessor IMonitoring GPRS Zdarzenia Panel dolykowy ‘AP-Aero 4 »

Opcje | Piloty dwukierunkowe | Wykres poziomu sygnatu

10 Typ INaruszen\e ]Tampal 1S\eval IHSS\[dhm] ILQI IVhat ] IF'nhacznny z &P |Czubosé |Pulsy Petlmmmunity
1513 [woawio @ O Doskon -45 44 (350  |Jest
2514 |PIR ) & Dobry -53 45 350 |Jest 4 PULSE 1 30kg
2115 | caujka oy @ & Dobry |51 50 350 Jest | | | |
4316 |PIR @& ) Dobry 60 54 340  |Jest 4 PULSE 1 |30kg
517 [PIR . . Doskon -38 54 3,50 Jest 4 PULSE1 30kg
E218  |PIR @ . Dobry -65 76 350 |Jest 4 PULSE 1 |30kg
719 [PIR . . Dostate -81 134 3,50 Jest 4 PULSE1 30kg
8120 [PIR . . Dostate -79 202 3,50 Jest 4 PULSE 1 30kg
Honkguaca cajel Interwat komunikacji bezprzewodowej e
Dodaj nowe czujki/pilaty " 30s Pokaezony
ein Gk A = + B0s wizigja sprzet 1.0
Usun wszystkie czujki 2105 R =
Utrata komunikacji bezprzew. (rozbrojony) lzas 149
Odczytaj ustawienia AP * sabotaz T amper Zamkniety
Przeslij ustawienia do AP " awaria e test wytaczony
Tryb nauki wytaczony
I orak potaczeniaz cujka
Wiacz tryb Walk Test J |:| staba bateria czujki Sl =
[ czujka nie wprogramawana
Jest komunikacja, wersja firmware telefonu: 1137B015IM900M64_ST_ Sprzet: NeoGSM 5V 1.9

ID: Numer urzgdzenia w kontrolerze -> nr wejscia w systemie (np. ID 1-> 113... ID8->120 dla
NeoGSM).

Typ: typ urzgdzenia Aero.

Naruszenie: stan czujki, wykrycie ruchu.

Tamper: stan obwodu antysabotazowego.

Slevel: poziom komunikacji Aero (Doskonaty/Dobry/Staby), wynika z parametrow RSSI i LQI.
RSSI: poziom sygnatu radiowego (zakres od -20 do -110 dBm).

Uwaga: Jezeli w poblizu jest inny nadajnik na pasmie 868MHz to odczyt RSSI (tto) jest
nizszy, dla sytemu jest to zaktécenie, podwyzszone tto ISM.

LQlI: jako$¢ transmisji radiowej, wartos¢ nizsza wartos¢ = lepsza jakos¢,

Vbat[V]: poziom napiecia baterii w czujce, nowa bateria posiada 3,5-3,6V.

Uwaga: nowa bateria po zainstalowaniu osigga swoje parametry nominalne dopiero po ok.
24 godzinach pracy w czujce, wynika to z budowy baterii, bardzo niskiego poboru pradu
przez czujke, temperatury otoczenia.

Potaczenie z AP: stan komunikacji z czujka.

Konfiguracja czujek:
Dodaj nowe czujki/moduty: uruchamia tryb nauki, dodawania nowych czujek/modutéw,

Procedura:
- otwérz czujke i zainstaluj baterie w pierwszej czujce/module zgodnie z polaryzacjg. Czujka/modut
po zestawieniu potgczenia z AP wygeneruje dwie serie btyskdw (dioda niebieska) z numerem
urzadzenia w AP (np. adres 2 dwie serie btyskdéw po dwa btyski),
- powtdrz pkt. 2 dla wszystkich czujek/modutdw, czujki/moduty otrzymujg nr systemowe zgodnie z
kolejnoscig dodawania,
- sprawdz stan czujek/modutéw w kontrolerze (RSSi, LQI), zmien konfiguracje dla poszczegdlnych
czujek/modutdw, zapisz ustawienia do czujek/modutdéw z poziomu AP.
Usun czujke nr x: usuwa wskazang czujke/modut z pamieci kontrolera, x; 1-8 (aktualnie potgczone
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z AP).

Usun wszystkie czujki: funkcja usuwa wszystkie czujki/moduty z kontrolera (aktualnie potgczone z
AP).

Odczytaj ustawienia AP: funkcja pobiera ustawienia z modutu AP.

Przeslij ustawienia AP: funkcja przesyta ustawienia do wszystkich czujek/modutéw.

Interwatl komunikacji bezprzewodowej: interwat kontroli statusu czujki ma trzy przedziaty:
30/60/90 s (fabrycznie 60s.). Dla maksymalnej zywotnoéci baterii nalezy wybrac interwat 90 s.
Interwat kontroli ma wplyw na to po jakim czasie polecenie z AP zostanie wystane do
czujki w tym: czuwania (dozor), WalkTest.

Wszystkie alarmy, sabotaze przesylane sg bez opdznien do kontrolera AP.

Czujka automatycznie sterujg mocg nadawania, w celu uzyskania skutecznej tgcznosci i dla
maksymalnej zywotnosci baterii.

Uwagi:

W przypadku braku potgczenia czujki/nadajnika z AP (np. po wytgczeniu zasilania AP) czujka
przechodzi w stan oszczedzania energii. Kolejne préby nawigzaniu potaczenia i
zsynchronizowania sie nastepuja co minute. Dioda LED niebieska sygnalizuje to serig btyskow
5x.

Utrata komunikacji bezprzewodowej (rozbrojony): funkcja pozwala na wybor reakcji systemu
na utrate potgczenia gdy system nie czuwa (brak dozoru). Opcja pozwala na wybdr: sabotaz (alarm
gtosny) lub awarie.

W trybie czuwania systemu (dozdr) utrata lgcznosci Aero jest sabotazem systemu.
Sygnalizacja zgodnie z normq dla stopnia 2. Status AP-Aero:

- status AP: w czasie potgczenia z centralg alarmowg w trybie programowania dostepny jest
podglad stanu:

- status potgczenia, jest/brak

-wersja SV (software version),

- wersja HV (hardware version),

- napiecie zasilania Uzas,

- Tamper: otwarty/zamkniety,

- Walk test: wtgczony/wytgczony,

- Tryb nauki: wtgczony/wytgczony,

- Szum: wartos¢ zaktocen w pasmie, w ktérym pracujg urzgdzenia Aero

OptimaGSM Manager: AP-Aero

Program OptimaGSM zaktadka; APx-Aero.
Dostepna jest konfiguracja kontrolera i poziom sygnatu radiowego RSSI.

Uwaga:
- w zakladce wejscia nalezy skonfigurowaé typ linii: 24h

Okno statusu urzadzen (czujek, modutéw IO):
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OSD-Aero, optyczna, bezprzewodowa czujka dymu Aero.

OptimaGsMManager v2.0 - m] >
Plik Centrala Jezyk Pomoc

1"—' H & ffT)] ﬁ * Qﬂ g |TCPIP Ropam Bridge = J fcows -] @ w

E Ustawienia karty SIM Czujki | Piloty | Czujki temperaturywilgotnodci | Wykres poziomu sygnaty |
g - Strefy,numery telefondw, | Typ ‘Hamﬂe|Tamper SIeve|RSSI|LQ] |Vbal‘.[V]‘Poh¢1m|Czulos'é Pulsy PetImmi| »
e-mail
1 |wodio ) (] Dobry -59 |48 350  Jest
2 |PR (%) (%) Dobry -85 (SO (350  Jest 4 PULSE1 |30kg
3. |czukacymu () (%) Dobry -58 (S5 350  Jest | | ‘
RN: =S | - =
| O = AP P modul internetowy 4'_ PR O O _Duhry_ 8 .GD .3‘ s dest .4 .PULSH _SDkg
"l Wyitda 5 |PR [+ [s) Dobry -56 |53 350 Jest 4 PULSEY |30kg
CL) - 6 |PR O O Dobry -70 |81 3,50 Jest 4 PULSE1 | 30kg
Tmery — 1 | | |
| 7. |PR O O Skby 73 139 1350 Jest 4 PULSE1 |30kg
,\ Komunikagia,testy,licaiki 8. |PR o O Skby 78 207 3,50 Jest 4 PULSE1 | 30kg
9. |PR () (] Staby |-83 104 350  lJest 4 PULSE! |30kg
.p A 10. PR 0 0O Skby |73 133 (350  Jest |4 PULSE 1 |30kg v
‘&% \WejScie analogowe . Edycia czujek ruchu
: % Interwat od ania czujek-
3 ; Usur czujke nr. 1 _;j - 308 Pty .
1 Temperatura - & G0s
| 2 Usun wszystkie czujki | € gos
¥ Termostaty pokojowe 7 I . )
l R mgwmmnowana ~Utrata facznosci z czujka (gdy rozbrojony) |
LogicProgessor © awaria
| Staba bateria czujki =
q_ Pamiec zdarzen = EE — —_—
= =i Status AP
Odczytaj ustawienia z AP 2 e
@ Padalad Oniine ‘Sms gdy staba bateria pilota/czujki | e
| Przesij ustawienia do AP | Wersiasoft 3,1
- ———— [~ Dodajnumer pilotalczujii | uzas 1356
= _— Walk test wylgczony
Nalk test O e Sis do: !ﬁ =
T i3 | Tryb nauki wylaczony
WAL £ 00044304AA0202 15 AT 2T 3l 4l s 6l 71 8 | | dbi
= sabotaiwstrefie |Stea1 || | |Szumidbm] | -108
COTA - -

ID: Numer urzadzenia w kontrolerze -> nr wejscia w systemie - patrz alokacja wejs¢

Typ: typ urzgdzenia Aero.

Naruszenie: stan czujki, wykrycie ruchu.

Tamper: stan obwodu antysabotazowego.

Slevel: poziom komunikacji Aero (Doskonaty/Dobry/Staby), wynika z parametrow RSS! i LQI.
RSSI: poziom sygnatu radiowego (zakres od -20 do -110 dBm).

Uwaga: Jezeli w poblizu jest inny nadajnik na pasmie 868MHz to odczyt RSSI (tto) jest
nizszy, dla sytemu jest to zaktécenie, podwyzszone tto ISM.

LQI: jako$¢ transmisji radiowej, nizsza wartos¢ = lepsza jakosé¢,

Vbat[V]: poziom napiecia baterii w czujce, nowa bateria posiada 3,5-3,6V.

Uwaga: nowa bateria po zainstalowaniu osigga swoje parametry nominalne dopiero po ok.
24 godzinach pracy w czujce/module, wynika to z budowy baterii, bardzo niskiego poboru
pradu przez czujke, temperatury otoczenia.

Potaczenie z AP: stan komunikacji z czujka/modutem 10.

Konfiguracja czujek:

Tryb nauki: uruchamia tryb nauki, dodawania nowych czujek/modutéw,

Procedura:
- otwérz czujke/modut i zainstaluj baterie w pierwszej czujce lub module zgodnie z polaryzacja.
Czujka/modut po zestawieniu potaczenia z AP wygeneruje dwie serie btyskdw (dioda niebieska) z
numerem urzadzenia w AP (np. adres 2 dwie serie btyskéw po dwa btyski),
- powtdrz pkt. 2 dla wszystkich czujek/modutdw, czujki/moduty otrzymujg nr systemowe zgodnie z
kolejnoscig dodawania,
- sprawdz stan czujek/modutéw w kontrolerze (RSSi, LQI), zmien konfiguracje dla poszczegdlnych
czujek/modutéw, zapisz ustawienia do czujek/modutdw z poziomu AP.
Usun czujke nr x: usuwa wskazang czujke z pamieci kontrolera, x; 1-16 (aktualnie potgczone z
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AP).

Usun wszystkie czujki: funkcja usuwa wszystkie czujki z kontrolera (aktualnie potgczone z AP).
Odczytaj ustawienia z AP: funkcja pobiera ustawienia z czujek/modutéw.

Przeslij ustawienia do modutu AP: funkcja przesyta ustawienia do wszystkich czujek/modutow.

Interwat komunikacji bezprzewodowej: interwat kontroli statusu czujki/modutu ma trzy
przedziaty: 30/60/90 s (fabrycznie 60s.). Dla maksymalnej zywotnosci baterii nalezy wybrac interwat
90 s.

Interwat kontroli ma wplyw na to po jakim czasie polecenie z AP zostanie wystane do
czujki/ modutlu w tym: czuwania (dozo6r).

Wszystkie alarmy, sabotaze przesylane sg bez opdznien do kontrolera AP.

Czujka/modut automatycznie steruje mocg nadawania, w celu uzyskania skutecznej tgcznosci i
maksymalnej zywotnosci baterii.

Uwagi:
Kolejne proby nawigzaniu polgczenia i zsynchronizowania sie nastepujg co minute. Dioda
LED niebieska sygnalizuje to serig btyskow 5x.

Utrata komunikacji bezprzewodowej (rozbrojony): funkcja pozwala na wybor reakcji systemu
na utrate potaczenia gdy system nie czuwa (brak dozoru) . Opcja pozwala na wybdr: sabotaz (alarm
gtosny) lub awarie.

W trybie czuwania systemu (dozdr) utrata lgcznosci Aero jest sabotazem systemu.

Okno statusu modutu (STATUS AP):

- potaczony: status potgczenia z centralg OptimaGSM (jest/brak)

- wersja soft: wersja firmware w urzgdzeniu APm Aero

- Uzas: napiecie zasilania na zaciskach zasilania modutu

- Tamper: monitoring otwarcia obudowy urzadzenia APm (otwarty/zamkniety)

- Walk Test: informacja o wigczeniu testu systemu Aero (czujki) podczas konfiguracji systemu
(wtgczony/wytgczony)

- Tryb nauki: informacja o wigczeniu trybu nauki dla urzadzen Aero (czujki, piloty, moduty) podczas
konfiguracji systemu (wlgczony/wytgczony)

- Szum: warto$¢ szumu sygnatu w pasmie dziatania systemu Aero, graniczng wartoscia dla
wykrycia zagtuszania jest -85[dBm]

Procedura resetu czujki.

Procedura resetu czujki:
1. Czujka zaprogramowana do kontrolera AP (z unikalnym ID-Aero) nie moze by¢ wprogramowana
do innego AP, wymaga resetu.
2. Procedura resetu:
Wyjmij baterie z czujki » zaléz zworke na piny R»> zainstaluj baterie » usun zworke w
cigu 10s.
Czujka potwierdzi reset serig btyskow niebieska diodg LED 10x co 100ms.
3. Czujka ma zresetowane ID-Aero i ustawienia (do fabrycznych), jest gotowa do nowego
programowania.
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OSD-Aero, optyczna, bezprzewodowa czujka dymu Aero.

Parametry techniczne.

Parametr

Wartosé

Zasilanie

ER14505M, bateria litowa Li-SOCI2 3,6V , 2Ah, AA, zywotnos$¢ do 12 m-cy
b3

Pobér pradu

30 uA do 30 mA

Komunikacja Aero w

868,000 MHz ... 870,000 MHz, czutosé: -110 dBm, moc nadawania:

pasmie ISM do +12dBm, modulacja FSK
Zalecana opcja strop, sufit, powierzchnie ptaskie - poziome sufitéw
montazu

Programowanie

z poziomu centrali alarmowej - praca systemowa,

Warunki pracy

klasa srodowiskowa: Il temp. :-10°C...+55°C, RH: 20%...95%, bez
kondensacji

Wymiary, waga.

102x21 (WxH, mm), antena wbudowana na PCB obudowa natynkowa
ABS biata z sygnalizacjg optyczng, ~150g

*Zywotnos$¢ baterii zalezy m.in. od: odlegtosci czujki od modutu APm-Aero, ttumienia powierzchni
pomiedzy kontrolerem APm a czujka, czestosci wystepowania alarmoéw, temperatury pracy.Firma
Ropam Elektronik rekomenduje wymiane baterii w czujce nie rzadziej niz co 12 m-cy
liczac od daty instalacji czujki.

Historia wersji.

Wersja Data Opis
3.0 2016.06.03 Pierwsza wersja.
UWAGA:

Nowa wersja firmware (od v3.0) wspotpracuje tylko z urzagdzeniami Aero z wersjg firmware

od 3.x.

© 2017 Ropam Elektronik



OSD-Aero, optyczna, bezprzewodowa czujka
dymu Aero.

elektromik




	Opis ogólny.
	Właściwości czujki dymu.
	Właściwości komunikacji AERO
	Przeznaczenie.
	Ostrzeżenia.

	Opis czujki.
	Wersje OSD-Aero.
	Budowa i opis.
	Zasada działania.
	Konserwacja i przeglądy.

	Montaż i instalacja.
	Wymagania podstawowe.
	Instalacja.

	Konfiguracja.
	Konfiguracja: Partner GSM/OptimaGSM Manager.
	Partner GSM: AP-Aero
	OptimaGSM Manager: AP-Aero

	Procedura resetu czujki.

	Parametry techniczne.
	Historia wersji.

