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Instrukcja instalacji kontrolera MC16 v1.1
Oprogramowanie firmowe: 1.1.2 i wyzsze
Wersja sprzetowa: v1.1

Wersja dokumentu: Rev. A
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Dokument dotyczy wszystkich urzadzen bazujgcych na module MC16 v1.1

Niniejszy dokument zawiera minimum informacji wymaganych do skonfigurowania,
podiaczenia i zamontowania urzadzenia. Petny opis funkcjonalno$ci oraz parametréw
konfiguracyjnych kontrolera jest dostepny w instrukcji obstugi urzadzenia dostepnej
na stronie producenta www.roger.pl.

WSTEP

MC16 jest wielofunkcyjnym modutem elektronicznym dedykowanym do wykorzystania
w systemie RACS 5. W zaleznosci od wgranego oprogramowania oraz licencji modut
moze petni¢ role kontrolera dostepu, ekspandera WE/WY, interfejsu
komunikacyjnego, kontrolera windy, kontrolera automatyki i innych urzadzen
systemu. Modut oferowany jest w wersji surowej, bez oprogramowania oraz licencji
(MC16-RAW) lub w wersji fabrycznie przygotowanej do pracy w jednym z mozliwych
wariantow wykorzystania modutu. Zaréwno modut surowy jak i modut fabrycznie
zaprogramowany moze by¢ przeprogramowany we wiasnym zakresie i wykorzystany
do innych funkcji w systemie RACS 5. Zmiana przeznaczenia modufu wymaga wgrania
nowego oprogramowania firmowego FW i opcjonalnie zakupu wiasciwej licencji.
Rozszerzanie mozliwosci modutu w ramach tego samego typu urzadzenia nie wymaga
zmiany oprogramowania a jedynie rozszerzenia licencji.

LICENCIA NA OPROGRAMOWANIE

Fabrycznie nowy kontroler jest wyposazony w plik licencji License.INI wgrany na
karcie pamieci FLASH. Plik licencyjny zawiera informacje okreslajace rodzaj
oprogramowania (np. kontroler dostepu MC16-8, kontroler windy MC16-EVC-64), jego
mozliwosci funkcjonalne (np. ilos¢ obstugiwanych przejs¢ w kontrolerze dostepu, ilo$¢
obstugiwanych pieter w kontrolerze windy) oraz adres MAC modutu dla ktérego
licencja zostata wystawiona. Licencja na oprogramowanie jest wazna tylko na numer
MAC modutu ktéry zostat wyszczegélniony w licencji.

Uwaga: Jakiekolwiek zmiany w tresci pliku licencyjnego powoduje uszkodzenie
licencji. Zaleca sie wykonanie kopii zawartosci pliku karty pamieci.

modutu ustawia sie z trakcie Konfiguracji niskopoziomowej. Fabrycznie nowy kontroler
posiada adres IP=192.168.0.213.

Przed podtaczeniem kontrolera dostepu do docelowej sieci Ethernet nalezy nadaé¢ mu
odpowiedni adres IP oraz ustawi¢ Hasto komunikacyjne. Programowanie pozostatych
parametrow konfigurujacych urzadzenia jest opcjonalne i zalezy do indywidualnych
wymagan systemu.

Ze wzgledu na to ze w praktyce Konfiguracja niskopoziomowa jest realizowana czesto
z innego komputera niz zarzadzanie systemem RACS 5 istnieje mozliwos¢ ustawienia
alternatywnego tzw. Serwisowego adresu IP ktéry bedzie uzywany przez kontroler
wytacznie w_trakcie Konfiguracji niskopoziomowej. Serwisowy adres IP jest
przechowywany w pliku IP.INI znajdujacym sie na karcie pamieci FLASH. W
przypadku gdy na karcie pamieci nie ma pliku IP.INI lub gdy nie zawiera on
wymaganych wpiséw kontroler w Trybie serwisowym uzywa tego samego adresu co w
Trybie normalnym.

Przyktad wpisu w pliku IP.INI deklarujgcego adres serwisowy:

IPA =192.168.0.80
IPM=255.255.255.0
IPG=192.168.0.1

WGRYWANIE OPROGRAMOWANIA

Nowe oprogramowanie firmowe mozna wgra¢ do modutu z poziomu programu
RogerVDM w trakcie Konfiguracji niskopoziomowej lub bezposrednio z karty FLASH
bez koniecznosci potaczenia z komputerem. W komplecie z kontrolerem dostarczany
jest czytnik kart FLASH ktéry mozna uzy¢ do edycji zawartosci karty pamieci.

Procedura Wgrywania Oprogramowania z Karty Pamieci:

1. Odtacz zasilanie kontrolera.

2. Wyjmij karte pamieci FLASH.

3. Plik z oprogramowaniem ktére chcesz wgra¢ do kontrolera wgraj na karte i zmien

mu nazwe na FW.BUF.

Umies¢ karte ponownie w kontrolerze.

Zatacz zasilanie kontrolera — kontroler uruchomi automatycznie proces aktualizacji

oprogramowania. W trakcie procesu wgrywania ktére zwykle trwa nie wiecej niz

10s $wieci LED 2 a LED 3 pulsuje.

6. Po ukonczeniu wgrywania nowego programu kontroler usuwa plik FW.BUF i
przechodzi do Trybu serwisowego (LED 3 zgaszony; LED2 zapalony).

7. Uruchom program RogerVDM i wykonaj Konfiguracje niskopoziomowa.

8. Kontroler jest gotowy do Konfiguracji wysokopoziomowej z programu VISO.
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KONFIGURACJA MODULU

Wykorzystanie modutu w systemie RACS 5 wymaga wykonania tzw. Konfiguracji
niskopoziomowej oraz tzw. Konfiguracji wysokopoziomowej. Konfiguracja
niskopoziomowa jest wykonywana z poziomu programu RogerVDM i ma na celu
skonfigurowanie witasciwosci ptyty modutu w szczegdlnosci jej adresu IP, klucza
szyfrujacego komunikacje, topologii linii wejsciowych, polaryzacji linii wyjsciowych
oraz wielu innych parametrdéw ktére nie dotycza logiki dziatania systemu a jedynie
wiasciwosci modutu MC16. W celu wykonania Konfiguracji niskopoziomowej kontroler
musi by¢ przetaczony do tzw. Trybu serwisowego.

Uwaga: W czasie procesu wgrywania oprogramowania nalezy zagwarantowaé ciggte i
stabilne zasilanie modutu. Awaria w czasie aktualizacji oprogramowania modutu moze
skutkowac koniecznoscig naprawy urzadzenia w serwisie Roger.

Uwaga: Zaleca sie wykonanie konfiguracji niskopoziomowej przed podfgczeniem go do
docelowej sieci komputerowej.

Konfiguracja wysokopoziomowa jest wykonywana z poziomu programu VISO i ma na
celu skonfigurowanie logiki realizowanej przez kontroler w ramach systemu RACS 5 a
w szczegdlnosci logiki kontroli dostepu oraz automatyki budynkowej. Konfiguracja
wysokopoziomowa jest wykonywana po Konfiguracji niskopoziomowej gdy kontroler
znajduje sie w Trybie normalnym.

Uwaga: Po wykonaniu jakichkolwiek zmian w Konfiguracji niskopoziomowej modutu
MC16 nalezy go ponownie skonfigurowac z poziomu programu VISO.

USTAWIENIE ADRESU

Zaréwno w celu Konfiguracji niskopoziomowej jak i Konfiguracji wysokopoziomowej
kontroler musi by¢ podtaczony do komputera za posrednictwem interfejsu sieciowego
Ethernet. Pofaczenie z komputerem moze by¢ realizowane przez bezposrednie
pofaczenie kablowe pomiedzy komputerem a modutem lub przez sie¢ LAN. Adres IP

KONFIGURACJA NISKOPOZIOMOWA
Procedura Konfiguracji Niskopoziomowej:

1. Odfacz zasilanie kontrolera.

2. Zewrzyj linie CLK i DTA.

3. Podtacz zasilanie kontrolera, wszystkie diody LED (od LED1 do LED8) zaczng
pulsowac.

4. Odczekaj co najmniej 5s.

5. Rozewrzyj linie CLK i DTA, diody LED przestajq pulsowa¢, zaswieci sie LED2.

6. W programie RogerVDM wybierz Urzgdzenie->Potacz.

7. Wskaz model urzadzenia, wersje firmware, kanat komunikacyjny (Ethernet).

8. Wpisz adres IP kontrolera MC16 zdefiniowany w pliku IP.INI (fabryczny adres
1P=192.168.0.213).

9. Wpisz hasto komunikacyjne (fabryczne hasto jest puste).

10.Kliknij Pofgcz, program nawigze potaczenie z kontrolerem i automatycznie

przejdzie do zaktadki Konfiguracja.

11.Ustaw adres IP (pole Adres IP kontrolera) oraz, stosownie do wymagan, pozostate
nastawy konfiguracyjne.

12.Wybierz Narzedzia->Ustaw Klucz Komunikacyjny, zdefiniuj klucz komunikacyjny i
kliknij Ustaw klucz, nastepnie kliknij Zamknij.

13.Kliknij przycisk Wyslij do urzadzenia - program przesle nowe ustawienia do
kontrolera.

14.0Opcjonalnie, zapisz ustawienia konfiguracyjne do pliku na dysku (polecenie Zapisz
do pliku...). W przysziosci, o ile zajdzie potrzeba mozesz tego pliku uzy¢ do
odtworzenia ustawien wystanych do kontrolera.

15.W programie RogerVDM wybierz: Urzgdzenie->Rozlgcz.

16. Zrestartuj kontroler (wytacz/wiacz zasilanie).
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ZASILANIE

Modut MC16 wymaga zasilania z transformatora 230VAC/18VAC/40VA. Opcjonalnie,
moze on byc¢ zasilany z napiecia statego 12V lub 24V. W przypadku zasilania z
napiecia 12VDC modut nie obstuguje akumulatora rezerwowego a zasilanie awaryjne
musi by¢ zabezpieczone przez zasilacz zewnetrzny.

Transformator
sieciowy
17..22VAC
min. 20VA MC16
Czerwony | Czamy
230 VAC
I 1 I | | I 1 | | | 1 ]
Akumulator
e leleleleleleloeele|
™L
~12V DC (200mA)
+
Zasilanie 17..22V_AC N ]QV?)L(J;(” A
rcdr92
Rys. 1 Sposdb podtaczenia zasilania napieciem AC.
Forrpzp&8z22==z0
FROORFRL=R5
I I 1 | I I | T I I I ]
[o[c]o[elolelolelelole]
pa
—_ Zasilanie 12V DC lub 24V DC
»
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Rys. 2 Sposo6b podtaczenia zasilania napieciem DC.

PODLACZENIE URZADZEN DO MAGISTRALI RS485

Wszystkie moduty podtgczane do magistrali RS485 musza miec¢ niepowtarzalny adres
z zakresu 100-115. Minusy wszystkich zasilaczy uzytych do zasilania urzadzen
podifaczonych do magistrali RS485, wliczajac to wbudowany zasilacz kontrolera,
muszg by¢ potaczone przy pomocy osobnego przewodu o dowolnie matej Srednicy i
uziemionego w jednym punkcie.

DODATKI

Karta
Pamieci Ethernet

rear192

Rys. 3 Widok ptyty MC16Tabela 1: Opis zaciskéw

Nazwa |Opis Nazwa | Opis

NC1 Styk normalnie zwarty IN5S Linia wejsciowa IN5
przekaznika REL1

COM1 | Styk wspélny przekaznika REL1 |IN6 Linia wejsciowa IN6

NO1 Styk normalnie otwarty GND Potencjat odniesienia (masa)
przekaznika REL1
NC2 Styk normalnie zwarty IN7 Linia wejsciowa IN7

przekaznika REL2

COM2 | Styk wspélny przekaznika REL2 |IN8 Linia wejsciowa IN8

NO2 Styk normalnie otwarty GND Potencjat odniesienia (masa)
przekaznika REL2
BAT+ Akumulator, plus OUT1 |Linia wyjsciowa OUT1
Stronal1z4
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BAT- Akumulator, minus OUT2 |Linia wyjsciowa OUT2
AC Wejscie zasilania AC OUT3 |Linia wyjsciowa OUT3
AC Wejscie zasilania AC OUT4 |Linia wyjsciowa OUT4
AUX- | Wyjécie zasilajace 12VDC/1A, |OUT5 |Linia wyjéciowa OUT5 MC16
minus MC1 6
AUX+ | Wyjscie zasilajace 12VDC/1A, OUT6 |Linia wyjsciowa OUT6 R3485-1
D|US 2 < @ 2 - o o = v © ~ ©
TML- Wyjscie zasilajace 12VDC/0,2A, |GND | Potencjat odniesienia (masa) |:|:| g £ = = = = = < =
minus Q|2 I—I—I |_|_| |:I:| |
TML+ Wyjscie zasilajgce 12VDC/0,2A, |Al Interfejs RS485-1, linia A @ ol 2l il gl
p lus l ° ® ° ® Wspdlny minus zasilania
IN1 Linia wejsciowa IN1 B1 Interfejs RS485-1, linia B ° Py ° Py & R$485-1 linia A
IN2 Linia wejéciowa IN2 CLK |Interfejs RACS CLK/DTA, linia CLK PS [efeo1ina B )\ Wspdlny minus zasiania (GND)
GND Potencjat odniesienia (masa) DTA Interfejs RACS CLK/DTA, linia DTA
IN3 Linia wejsciowa IN3 GND Potencjat odniesienia (masa)
IN4 Linia wejsciowa IN4 A2 Interfejs RS485-2, linia A (< &) (< =) [ < &)
GND Potencjat odniesienia (masa) B2 Interfejs RS485-2, linia B 288 288 288
. . . sge| (28| (252 [23¢
Tabela 2: Opis diod funkcyjnych statych 85 %5 55 -
= Eo == s ° ° =
LED | Znaczenie 5% 54 54 0 P ©§ ~§ o 5
AC | Wskazuje obecnoé¢ wejsciowego napiecia zasilajacego na zaciskach AC =3 =3 =z =z =< =< - £
DC Wskazuje obecnosé wyjsciowego napiecia zasilajacego na zaciskach AUX/TML \ ) \ \ £ £ E= e £
g8 £% E2 £%
Wspdlny minus zasilania L b | L
® ® o o <X o X (T D 5 [CR=
Tabela 3: Opis funkcji LED1-8 * I * * — - i F g Fg
-1 linia =
Znaczenie w Trybie Normalnym Znaczenie w Trybie Serwisowym g & ©
LED1 | Tryb Normalny Brak ociion
LED2 | Brak Tryb Serwisowy T - — -
LED3 | Btad konfiguracji wysokopoziomowej Btad oprogramowania firmowego < =) < =) o ) Rys. 5 Sposéb podiaczenia czytnikow Wiegand.
LED4 | Btad zegara/kalendarza Nieznany btad 2 g8 9 2 g 8 2 g 9
LED5 | Ogdiny btad systemu Btad adresu IP ° gz 2 gz 2 © g 2
LED6 | Bfad licengji Btad karty pamieci _ _ _ _ ® _ o _ o
LED7 | Niski stan akumulatora Btad konfiguracji niskopoziomowej 5?_ 55‘:’ 53 5 5
LED8 | Utracono komunikacje z urzadzeniem | Btad bootloader’a ES g8 gS fel fel
RS485 o3 o3 o3 |
s s s c. C. »
- Ca z
Tabela 4: Dane techniczne 3
— — - 1. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy kontrolerem a dowolnym czytnikiem nie moze prekroczy¢ 1200m. NO NC >
Napigcie zasilania Nominalne 18VAC; dopuszczalne 17-22VAC 2. Kazdy czytnik musi posiada¢ indywidualny adres z zakresu 100..115 Coame
Nominalne 12VDC, dopuszczalne 10-15VDC 3. Wszystkie czytniki podtaczone do magistrali RS485 musza posiadac¢ wspdlny minus zasilania.
Nominalne 24VDC, dopuszczalne 22-26VDC 4. Do wykonania potaczen magistrali RS485 zalecana jest nieekranowana skretka. Cs
Akumulator 13,8V/7Ah, prad tadowania ok. 300mA 5. Z wyjatkiem petli dozwolone sg wszystkie inne topologie potgczen. aion z % 4 %
Pobér pradu ($redni) | 100mA przy zasilaniu 18VAC (bez obcigzenia wyj$¢ AUX/TML) i : _ i _ @
Wejécia Osiem wej$¢ parametrycznych (IN1-IN8) elektrycznie Rys. 4 Sposob podtaczenia czytnikow i ekspanderow serii MCX/MCT.
potaczone wewnetrznie z plusem zasilania przez rezystor 5,6 o 3EOL_NO
kQ. Dla linii typu NO i NC prég wyzwolenia na poziomie ok. A
3,5V R_Tamp
Wyjscia Dwa wyjscia przekaznikowe z pojedynczymi stykami NO/NC, EOL NC
przekaznikowe obcigzalno$¢ 30V/1,5A DC/AC = = 9
Wyjscia Osiem wyjs¢ tranzystorowych typu otwarty kolektor, EI
tranzystorowe obcigzalno$¢ 15V/150mA DC. Maks. catkowity prad ptynacy
przez wyjscia w tym samym czasie 3A DC.
Wyjscia zasilajace Dwa wyjscia zasilajace: 12VDC/0.2A (TML) oraz 12VDC/1A 7
(AUX) C. 5
Porty RS485 Dwa porty komunikacyjne RS485 5
Port Ethernet Port komunikacyjny 10BASE-T 10/100Mb > YCW
Odlegtosci Do 1200m dla RS485 & >
Do 150m dla RACS CLK/DTA ° 3
Stopien ochrony 1P20 mTamp
Klasa srodowiskowa |Klasa I, warunki wewnetrzne, temp. +5°C - +40°C, wilgotnos¢ B
(wg EN 50133-1) wzgledna: 10..95% (bez kondensacji) [ | [ ]
Wymiary 72 x 175 x 30 mm 2EOL_NO 2EOL_NC 3EOL_NC
w XSXG K. 200 Warto$ci domysine rezystoréw parametryzujgcych:
c a%af_k - EE- g Tamp =1 kOhm -Alarm A =2,2 kOhm -Alarm B = 5,6 kOhm a0
ertyfika
Y Y Rys. 6 Topologia wejs¢ parametrycznych.
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Ethernet
230V AC .
AC DC
11 y )
r—
Akumulator E§§
k J LED8
o) £2353 2 > =
[lelelal & [elal
a g
e z
- 230V AC
r— ]
’
Zasilacz buforowy 1
np. PS20, PS30DR, Qe
ME-2-D e e
1S e 1C
—LUORS MCX102DR MCX102DR
+ — Z® z @
Akumulator fele]
¢ ¢
© o)
o
Zasilacz buforowy 1
np. PS20, PS30DR, @e
ME-2-D &2 &2
1S c P
—_—¢ . :
— USRS Czytnik MCT Czytnik MCT
+ — z @ z®
Akumulator I%lﬂ
— | ¢
® ’
ot
v vy
rcdr192

Rys. 7 Sposdb wykonania podtaczen

miedzy zrédtami zasilania w celu wyréwnania potencjatow (wspolny minus zasilania).
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Ethernet
230V AC
79 ';]_ 5% [oeeee
5833883
- § - R = ~ LED1
-
Akumulator MC] 6 Eé %
\ j LEE:‘B
o) Eer525282522222522222222882x2=20823s5
|®|®|®|®|®|®|®|®|®|@l@|@|0|®|®|®|®|®|®|0|®|®|®|®|®|®|®|®|®|®|®|®|@|@|
[ e e e e e il 3
Przejscie 1 Czytnik MCTxxM-1O |
| ID=100..115
| IN1 - czunik drzwi N |
| GND ‘2 *s °z :+12VDC
IN2 - przycisk wyjécia GND
: e 1 2 3 I
Zasilacz buforowy | _ REL1-NO - elektrozaczep 4 5 6 !RS485-A *
| REL1-COM |RS485-B
np. PS20, PS30DR, ELING 78 9
ME-2-D I ~— « 0 # |
+H§ i = 102 I
- 1 | «— roger y :
+ _ L
Akumulator
| Przejscie 2 Czytnik MCTxM-IO |
| ID=100..115 |
| E IN1_- czunik drzwi /7 N
g I GND .z .@ .% I+12VDC
e IN2 - przycisk wyjscia IGND
o | & ! o 1 2 3 |
(2]
< | o |
= _ REL1-NO - elektrozaczep 4 5 6
= | REL1-COM | RS485-A &
@ 7 8 9
N | REL1-NC |RS485-B d
g | 101 *x 0 # |
z —
s | 102 g roger ) |
Grupazaelaezak|]  ————————— e == — !
‘oz = == RS485-A
+I® | Przejscie IW—'
Zasilacz .( L | -
il 15], € i ——
o RS485-A
| Przejscie W—C
Grupa zasilacza B - - - I
oz T === RS485-A
+ | Przejscie o
Zasilacz _ ) . |RS485:B ®
N e e e e o e e e S — C—— — S S— — — — —
o RS485-A
| Przejscie IW-.
Grupa zasilacza C - - - - ___ ! 4
o
o
o
Kolejne przejscia
v vy
rcdr192
Rys. 8 Przykiad realizacji potaczen w systemie.
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Ethernet Symbol ten umieszczony na produkcie lub opakowaniu oznacza, ze tego
230V AC produktu nie nalezy wyrzucac razem z innymi odpadami gdyz moze to
AC DC RRARRREER spowodowac negatywne skutki dla srodowiska i zdrowia ludzi.
Uzytkownik jest odpowiedzialny za dostarczenie zuzytego sprzetu do
8288828 - wyznaczonego punktu gromadzenia zuzytych urzadzen elektrycznych i
— 155 elektronicznych. Szczegdtowe informacje na temat recyklingu mozna
A-ilzumulator MC] 6—2 {2 uzyskac¢ u odpowiednich wiadz lokalnych, w przedsiebiorstwie
T 7 Lo zajmujacym sie usuwaniem odpadow lub w miejscu zakupu produktu.
Gromadzenie osobno i recykling tego typu odpaddéw przyczynia sie do
Egxz2 gz2= 22-22-20:290000020225»50925;¢ ochrony zasobow naturalnych i jest bezpieczny dla zdrowia i $rodowiska
O ( ¥FAO0OXFEE SEFE50 055538 dFaddo ~> g Pk naturalnego. Masa sprzetu podana jest w instrukcji.
|@l@l@l@l@l@l@l@l@l@l@|®|®|®|®|®|®|®|®|®|®|®|®|®|®|®|®|®|®|@l@l@l@l@l _
Czytnik MCTxxM-IO Czytnik MCTxxM
ID=100 ID=101
IN1 - czunik drzwi /7 N 7 N
GND oa o® o% +12V DC oz o® .%
l_l IN2 - przycisk wyjécia -12V DC
1 2 3 1 2 3
t GND
REL1-COM 4 5 6 RS485-A 4 5 6
o REL1-NO - elektrozaczep RS485-B
7 8 9 7 8 9
_ REL1-NC
P 101 * 0 # * 0 #
P 102
<« & roger Z & roger J
Czytnik MCTxxM-IO Czytnik MCTxxM
ID=102 ID=103
E IN1 - czunik drzwi /7 N 7 N
GND o?; o@ 0% +12V DC .6'9’ o® o%
IN2 - przycisk wyjécia -12V DC
¢ 1 2 3 1 2 3
T GND
REL1-COM 4 5 6 RS485-A 4 5 6
REL1-NO - elektrozaczep RS485-B
7 8 9 7 8 9
REL1-NC
4—
101 * 0 # * 0 #
4—
102
. roger , \_ roger )
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Rys. 9 Przyktad realizacji kontroli dostepu dla dwéch przej$¢ obustronnie kontrolowanych zasilanych z wbudowanego zasilacza MC16.

Kontakt:
Roger Sp. J.

82-400 Sztum

Gosciszewo 59
Tel.: +48 55 272 0132
Faks: +48 55 272 0133

Pomoc tech.: +48 55 267 0126
Pomoc tech. (GSM): +48 664 294 087
E-mail: biuro@roger.pl
Web: www.roger.pl
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